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Sebagian besar output sensor mempunyai sifat : 
 Resistansi (LDR, flex sensor, force sensor … dll) 
 Kapasitansi (Termokopel, Pizoelektrik .. dll) 
 

 





Pembagi 
tegangan 

NTC, Flex, 
LDR dll 

Display 

• NTC merupakan sensor temperatur dimana akan 
menghasilkan/mengeluarkan output berupa Resistansi. 

• Agar bisa di baca oleh mikro nilai resistansi di rubah menjadi tegangan 
dengan memberikan R pull Up atau jembatan weston. 
 

Mikroko 

• Mikrokontroler akan membaca nilai inputan berkisar 1-5vollt maka antara 
Sensor dan mikro terdapat sebuah penguat (OP Amp). 

• Hasil pembacaan akan di oleh dan konversi  



• Pada gambar di atas merupakan rangakaian pull up yang biasa 
di gunakan sebagai pembagi tengangan. 

• Besarnya tegangan yang di hasilkan di pengaruhi oleh besarnya 
perubahn resistansi pada sensor. 





penguat 
Termokope, 
pizoelektrik 

dll 
Display 

• Termokopel merupakan sensor temperatur dimana akan 
menghasilkan/mengeluarkan output berupa tegangan. 

• Nilai tegangan yang dihasilakan kecil ( milivolt) 
 

Mikrokontroller 

• Mikrokontroler akan membaca nilai inputan berkisar 1-5vollt maka antara 
termokopel dan mikro terdapat sebuah penguat (OP Amp). 

• Hasil pembacaan akan di oleh dan konversi  
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